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Spécialistes des sciences de la Terre, militaires, ingénieurs, navigateurs,
geographes... ont besoin de cartes topographiques ou thématiques et de loca-
lisations précises. Ils ont aujourd’hui recours a une panoplie extrémement riche
de méthodes, surtout avec le développement des techniques spatiales. La
téledétection & partir de satellites artificiels permet, en effet, des mesures
impensables autrefois, sur toutes les régions du globe.

Cet ouvrage propose une vue d’ensemble claire et concise de ces techniques,
ainsi que des apergus sur les sciences de base permettant d’en comprendre
les principes (disciplines qui ne sont pas toujours enseignées). L’aspect
pratique de 'exposé est particulierement developpé : possibilités et servitudes
de chaque technique, adresses utiles, etc. Des images Landsat en fausses
couleurs illustrent le propos et I'auteur enseigne la fagon de les interpréter.

Destiné a un large public, étudiants et enseignants en géophysique, géologie,
géographie ou écologie, et ingénieurs désirant élargir leurs connaissances,
I'ouvrage est également accessible dés le premier cycle d'études scientifiques
ou techniques, et ouvre de nouveaux horizons dans des domaines en plein
essor et méconnus du public.
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